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Tez Danışmanı: Prof. Dr. Metin Gokasan, Eş Danışmanı : Prof. Francesco Borrelli

Tez Başlığı Design and implementation of a torque-based predictive steering
assistance for human-centered and safe automated driving

⋄ 2017 yılında İTÜ Rektörlüğü tarafından alanında en başarılı tez ödülünü almıştır.
2014–2016 Doktora Araştırması, University of California, Berkeley (UCB), Berkeley, CA, USA.

Danışman : Prof. Francesco Borrelli
⋄ 2014 yılında TUBITAK tarafından 2214 Doktora Sırası araştırma bursunu kazanmıştır.

2008 – 2011 Yüksek Lisans-Kontrol ve Otomasyon Mühendisliği, Istanbul Teknik Üniversitesi,
Istanbul, Türkiye, GPA:3.40/4.
Tez Danışmanı : Prof. Dr. Metin Gokasan

2004 – 2008 Lisans- Elektrik & Electronik Mühendisliği, Eskişehir Teknik Üniversitesi, Eskise-
hir,Türkiye, GPA:3.15/4.

Akademik ve Sektör Çalışma Tecrübesi
2018 - Şu an Doktor Öğretim Üyesi, Istinye Universitesi, Istanbul-Türkiye.

⋄ İstinye Üniversitesinde aşağıdaki dersleri vermekteyim.
⋄ CEN 002 - Computer Literacy
⋄ YAZ 102 - Hesaplamalı Matematik
⋄ YAZ 021 - Hesaplamalı Matris İşlemleri
⋄ CEN 302 - Signals & Systems
⋄ YAZ 206 - Programlama Teori ve Pratiği 2 (C++)

2017 - Şu an Takım Lideri, AVL Research and Engineering, Istanbul-Türkiye.

Araştırma Konuları
• Kontrol Teorisi, Model Öngörülü Kontrol
• Gerçek Zamanlı ve Gömülü Kontrol Uygulamaları
• Optimal Durum Kestirimi, Çoklu-Algılayıcı Birleşimi, Konumlandırma ve Haritalama
• Makina Öğrenmesi ve Veri-Sürüşlü Modelleme
• Büyük Veri ve Veri Mühendisliği
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